Prof. Dr. Alfred Toth
Systemische Dualsysteme

1. In Toth (20254, b) hatten wir eine neue Art von Matrizen eingefiihrt. Diese
basieren zwar auf der von Bense (1975, S. 37) eingefiihrten semiotischen
Matrix, haben aber nur in den Spalten (Triaden) semiotische Werte, in den
Zeilen (Trichotomien) jedoch systemische Entitaten.
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1.1 O O o 21 0O O O 31 0 0O @)
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2. Damit sind wir nun in der Lage, zwischen A-, R-und I-Zeichenklassen und -
Realitatsthematiken, d.h. systemischen semiotischen Dualsystemen, zu diffe-
renzieren.

A-Dualsysteme

3.1a 214 114 x 1.1n 1.2n 1.3a

3.1a 214 1.2x x 21a 1.2a 1.3a

3.1a 214 134 x 3.1a 1.2a 1.3a, usw.
R-Dualsysteme

3.1r 2.1r 1.1r x 1.1r 1.2r 1.3r

3.1r 2.1r 12r x 21r 1.2r 1.3r

3.1r 2.1r 13r x 3.1r 1.2r 1.3g, usw.
[-Dualsysteme

3.1 2.1 1.1 1.1 1.2t 1.3

3.1 2.1 127 x 2.1 1.2 1.3

X

3.1 2.1 1.31 x 3.1 1.2; 1.3[,USW.

Die sind systemisch homogene Dualsysteme. Im folgenden ein Beispiel fiir
systemisch inhomogene Dualsysteme:

R=(AR 1) =(21,3) (vgl. Toth 2015)
3.11 2.1p 1.1r X 1.1r 1.2r 1.3r



3.1 21a 12r x 21a 1.2z 1.3r
3.11 21a 13r x 3.11 1.2r 1.3g, usw.
Wir haben also
3.1 2.1x 1.1r
X 1.1r 1.2z 1.3r
= (3.1)-(1.3r)
= (214 - (1.2R)
= (1.1p) =(1.1r)

3.1 2.1a 1.2r
x 21x 1.2r 1.3r
= (3.11)) = (1.3r)
= (214 - (1.2R)
= (1.2r) = (2.1a)

3.11 2.1a 1.3r
X 3.1 1.2r 1.3r
= (3.1) - (13v)
= (210~ (1.28)
= (1.3r)— (2.1a)

Mittels systemischer Matrizen kann man diese Abbildungen wie folgt dar-
stellen.
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